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Support elastiquc de raideur croissaute progressive ayec les accroisscmcnts 
de la charge qu s il supporte. 



L'objet dc la presente invention est un 
support elastique de raideur croissante pro- 
gressive avec les accroissements de la charge 
qu'il supporte, coniportant au moins une 
masse elastique entre deux armatures, masse 
dont une partie travaille au cisaillement pa- 
rall element aux faces desdites armatures. 

On a deja propose, pour la suspension 
des machines on des moteurs, d'utiliser des 
supports elastiques constitues par des 
couches de caoutchouc ou autre matiere elas- 
tiqne d'epaisseur sensiblement constante, qui 
adherent par vulcanisation ou autrement a 
des armatures rigides respectivement soli- 
daires d'un corps suspendu et de la struc- 
ture ou bati supportant ledit corps, avec des 
dispositifs destines a liniiter le deplacement 
tangentiel relatif des deux armatures du a 
la deformation au cisaillement de la matiere 
elastique sous Taction des charges perma- 
nent es ou variables auxquelles elle est sou- 
mise. I/el as ti cite du support est ainsi res- 



treinte ou meme supprimee a partir d'un 
certain deplacement relatif des deux arma- 
tures. 

Ces dispositifs sont quelquefois comple- 
tement independants, mais d'autres font au 
contraire partie integrante du support. Dans 
ce dernier genre, une premiere categorie pre- 
voit des surfaces rigides de forme et do di- 
mensions appropriees qui viennent progres- 
sivement en contact avec une tranche libre 
de la matiere elastique soumise a la deforma- 
tion de cisaillement, de maniere a s'opposer 
a l'accroissement de deplacement par une 
compression progressive de ladite tranche. 
On a ainsi une grande regularity dans l'ac- 
croissement de la raideur oppose© au mouve- 
ment relatif des deux armatures, mais, par 
centre, on augmente ainsi localement les fa- 
tigues auxquelles la matiere elastiqne est 
soumise, ce qui compromet sa tenue et fa- 
vorise sa deterioration ou sa destruction. 

Une deuxierae categorie de dispositifs 




faisant partie intcgrante du support est celle 
qui adjoint aux armatures deux surfaces de 
butee rigides perpendiculaires a ces arma- 
tures et separees par un espace dans lequel 
sera disposee de preference une autre couche 
de matiere elastique independante de la pre- 
miere et qui, a partir d'un certain deplace- 
ment relatif des armatures, se trouve coru- 
primee entre les surfaces rigides de butee et 
s'oppose a leur rapprochement. On evite 
ainsi la localisation de fatigue dans la cou- 
che de matiere elastique travaillant au ci- 
saillement, mais alors on manque de progres- 
sivite car la raideur du support augmente 
brusquement a l'apparition du contact entre 
les surfaces de butee et la couche de matiere 
elastique qui les separe. Cette disposition en- 
traine en outre une certaine complication de 
fabrication du ■ fait de la necessite d'avoir 
deux couches independantes de matiere elas- 
tique. 

L'invention se propose d'eviter les incon- 
venients des deux categories susmentionnees, 
mais en conservant et en combinant leurs 
avantages respectifs. Le support formant 
objet de la presente invention est caracterise 
en ce qu'une autre partie au moins de la 
masse elastique est disposee pour travailler 
a la compression, cette partie et les surfaces 
de butee entre lesquelles elle est comprise 
etant conformees et disposees de facon a 
augmenter progressivement la raideur du 
support au moins dans un sens. 

Le dessin annexe montre, a titre d'exem- 
ple, plusieurs formes d'execution de Fob jet 
de rinvention. 

La fig. 1 montre une coupe longitudinale 
axiale suivant A — A* de la fig. 2 d'un sup- 
port a armatures concentriques, en forme de 
douilles, travaillant au cisaillement suivant 
son axe. 

La fig. 2 est une coupe transversale sui- 
vant B—B l de la fig. 1. 

La fig. 3 montre une vue en perspective 
dudit support. 

La fig. 4 montre une vue partielle agran- 
die de la fig. 1 montrant le principe de 
fonctionnement. 




La fig. 5 represente une coupe longitu- 
dinale axialo d'une variante d'un support du 
genre de celui de la fig. 1. 

La fig. 6 montre le developpement par- 
tial (rune coupe cylindrique suivant G G 

de la fig. 5. 

La fig. 7 represente une coupe longitu- 
dinale axiale d'une autre variante et fig, 8 
une coupe transversale suivant F — F' do la 
figure precedente. 

La fig. 9 est une coupe axiale d'un sup- 
port avec armatures sensiblement planes. 

La fig. 10 est une vue en perspective de 
ce mfime support. 

La fig. 11 montre une coupe axiale lon- 
giludinale d'une variante d'un support du 
genre de celui de la fig. 9. 

La fig. 12 represente un fragment de 
coupe transversale du meme support. ^ 

La fig. 13 montre la vue en perspective' 
d'une variante de support analogue a celui 
de la fig. 9. 

La fig. 14 est une coupe longitudinale 
suivant I — I de la fig. 16 d'un support a 
plaques planes de butee, sous charge nor- 
male. 

La fig. 15 montre la masse elastique avec 
ses armatures du meme support mais a 1'etat 
de liberte absolue. 

La fig. 16 est une coupe suivant III — III 
de la fig. 14. 

La "fig. 17 est- un support analogue a 
celui de la fig. 14 en coupe longitudinale, 
mais avec. plaques de butee deformees. 

La fig. 18 represente un support, va- 
riante de celui de la fig. 17, en coupe longi^ 
tudinale. ■ 

La fig. 19 est une vue en plan correspon- 
dant a la fig. 18, mais avec le support scul 
sans les pieces- sur lesquelles il est installe. 

La fig. 20 montre une coupe suivant 
VII— VII de la fig. 22 d'une autre forme 
d'execution. 

La fig. 21 est une vue en perspective 
d'une partie du support de la fig. 20, et 
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la fig. 22 J^ane coupe transversale sui- 
vant IX— IX de la fig. 20. 

Comme on le voit sur les fig. 1, 2 et 3, 
un support h armatures cylbdriques concen- 
triques est prevu. Une dauille cylindrique 1 
est vendue solidaire, par exemple au moyen 
d'un boulon 20, d'un moteur ou corps vi- 
brant dont on voit une partie en 21. TJne 
douille exterieure 2 concentrique a la pre- 
miere est reliee a la douille 1 par une couche 
3 de matiere elastique, telle que du caout- 
chouc adherent de facon permanente a la 
surface exterieure de la douille interieure 1 
et a la surface interieure de la douille exte- 
rieure 2, de sorte qu'il puisse se produire 
entre les douilles 1 et 2 des deplacements re- 
latifs importants parallelement a Taxe 

X X', par la deformation de cisaillement 

de la matiere elastique 3. Suivant les direc- 
tions perpendiculaires a Taxe X — X' au con- 
traire, la matiere elastique 3 travaille a la 
compression et a la tension entre les 
douilles 1 et 2 et presente une elasticity 
bien moindre. 

On limit© les deformations de cisaille- 
ment parallelement a l'axe X— X' et suivant 
la direction W de Tapplication des charges 
sur le support en prevoyant, d'une part, sur 
la piece 2 un bord rabattu 5 formant une 
surface plane annulaire sensiblement perpen- 
diculaire a l'axe X— X' et, d'autre part, sur 
la douille 1 un bord rabattu analogue 4 for- 
mant une surface plane annulaire sensible- 
ment parallel© a 5 et situee a une certaine 
distance de celle-ci. L'intervalle entre les 
deux surfaces 4 et 5, dites surfaces de bu- 
tee, est occupe, d'une part, par une masse 
de matiere elastique 7 et 7 a qui recouvre ces 
deux surfaces et qui vient d'une piece et 
sans interruption avec la masse annulaire de 
matiere elastique 3 situee entre les deux 
douilles 1 et 2 dont elle constitue le prolon- 
gement, et, d'autre part, par une cavite ou 
espace vide 8 en foTme de gorge annulaire 
dont la hauteur diminue jprogressivement a 
partir de la ; peripheric du support jusqu'en 
1', au voisinage de la douille centrale 1. 
Cette diminution suit une loi qui sera defi- 



nie en rega^^e la fig. 4 schematisant 
T allure du vide menage entre 7 et 7 a. 

Sur la fig. 4, en effet, on voit en traits 
pleins la section droite 10 de la gorge 8 dans 
la position initiale du support au repos. En 
traits mixtes, on a figure cette meme section 
en lOn et 10m af f aisses sous Taction de deux 
charges successives appliquees suivant la di- 
rection W et auxquelles correspondent les 
deplacements relatifs f m et / n des douilles 
1 et 2, deplacements qui se traduisent par. 
des deformations equivalents de cisaille- 
ment de la partie annulaire 3 de la masse 
elastique. 

Le trace 10 montre que la hauteur de 
1'espace vide 8 croit d'abord sensiblement, 
suivant une fonction lineaire, a partir de la 
douille centrale en 1' jusqu'au voisinage des 
paints 9a et 9b qui sont a Taplomb de la 
surface interieure de la douille 2, puis Tac- 
croissement est plus rapide a partir des 
points 9a et 96 jusqu'aux points 9c et 9d 
voisins de la peripherie du support et enfin 
tres rapide a partir de ces derniers points 
jusqu'a la peripherie du support, de facon 
que la masse 7 de caoutchouc forme une 
sorte de bourrelet recouvrant la surface de 
butee 5. 

Cette disposition a pour resultat, comme 
on le voit par les traces 10m et 10n, que le 
deplacement relatif des pieces 1 et 2 sous 
Taction de charges cToissantes, ferme pro- 
gressivement le vide 8 du centre a la peri- 
pherie sans imposer de fatigues excessives a 
la masse elastique- travaillant au cisaillement 
en 3. En effet, dans* la position lOn, par 
exemple, une partie notable de la charge est 
transferee au bourrelet 7 qui, travaillant en 
compression, commence a f aire saillie vers 
Texterieur alors que le fond de la cavite 2 
vient a peine de se fermer. Grace a la sec- 
tion en forme de coin de la cavite 8 et a son 
epanouissement rapide au voisinage de la pe- 
ripherie, la partie de matiere elastique 3 tra- 
vaillant au cisaillement n'est plus Tobjet 
d'un exces de fatigue comme dans les sys- 
temes employes jusqu'a present. 



La variante representee a la fig. 5 differe 
du support qui vient d'etre decritence que la 
surface de butee solidaire de la douille cen- 
tral e 1 est constituee par une piece separee. 
Une autre difference cons is te aussi en ce 
que la portion de matiere elastique qui tra- 
vaille a la compression, comme explique 
precedemment, n'a pas une epaisseur regu- 
liere tout autour du support, raais forme une 
serie alternee de vallonnements constitues 
par la succession de saillies lb et de depres- 
sions 8a, comme on le voit sur la fig. G. Ces 
vallonnements sont de preference orientes 
radialement autour de l'axe X — X'. Cette 
disposition augmente Telasticite a l'ecrase- 
ment des masses de matiere elastique en per- 
mettant l'expansion lateral e des saillies 76 
dans les evidements 8 lors de leur butee sur 
la rondelle 4a sous fortes charges. 

Au lieu de vallonnements rayonnants, la 
partie de la masse elastique travaillant a la 
compression pourra aussi comporter des val- 
lonnements paralleles. 

line autre variante representee sur les 
fig. 7 et 8 comporte une piece interieure 
massive 1 qui porte, orientee cette fois vers 
rinterieur. Tune des surfaces de butee 4c, 
Pautre surface 5c etant amenagee sur le 
bati (ou sur le corps vibrant). Une extension 
de la masse elastique 3 en forme de bour re- 
let interieur 7c recouvre la surface de butee 
4c. Entre la masse elastique 7c et la surface 
de butee 5c s'etend Tespace vide 8c, iden- 
tique comme section droite a Tespace vide 
8 de la fig. 4, mais en forme de coin a sa 
pointe vers la peripheric, tandis que l'evase- 
ment et le bourrelet 7c se trouvent vers le 
centre du support. Le support peut etre fixe 
au bati 22 au moyen de boulons enfiles dans 
les trous 23, menages dans des pattes 2a que 
comporte l'armature externe 2. La fig. 8 
montre egalement que les armatures peuvent 
avoir, en section transversale, une forme po- 
lygonale, comme d'ailleurs tous les supports 
decrits precedemment, pourvu que les pieces 
1 et 2 aient des faces paralleles en regard, 
separees par une couche de matiere elastique 
3 d'epaisseur sensiblement constante. Les 



surfaces de butee sont de preference de 
forme aunulaire plane. Les armatures du 
support peuvent avoir, en section transver- 
sale, une forme d'etoile. 

Les fig. 9 a 13 se rapportent a des sup- 
ports ayant des armatures de forme sensible- 
ment planes. Sur la fig. 9, on voit un pre- 
mier mode de realisation de ce genre qui 
comporte deux armatures circulaires la et 
2a, separees Tune de Tautre par une couche 
8a de matiere elastique qui adhere ferrae- 
ment aux faces circulaires en regard desdites 
armatures, de telle maniere que des deplace- 
ments relatifs importants des armatures la 
et 2a soient permis parallelement a leur plan 
par la deformation de cisaillement de la ma- 
tiere elastique, alors que dans la direction 
perpend icul aire a ces armatures, la matiere 
elastique travaille en compression ou en ten- 
sion. Les armatures la. et 2a sont respec^ 
tivement reliees par des boulons 20a et 20^ 
au moteur ou corps vibrant 21 et au bati de 
structure de support 22 ou inversement. 

Les armatures la et 2a sont munies de 
deux rebords cylindriques id et bd dispo- 
ses concentriquement. lis menagent ainsi un 
intervalle annulaire rempli partiellement 
pnr des masses de matiere elastique 7c et 7a", 
qui prolongent d'une facon continue la 
masse 3a travaillant au cisaillement entre 
les armatures la et 2a; Ces masses 7c et Id 
sont separees par un espace ou vide annu- 
laire Sd qui a une section droite en forme de 
coin dont le sommet est du cote de l'arma- 
ture la et dont la hauteur croit rapidement 
pour former un evasement vers rexterieur 
du support, suivant la loi deja definie sur 
la fig. 4. ( 

Dans cette forme d'execution, la raideur 
du support croit rapidement avec les depla- 
cements relatifs des armatures la et 2a pa- 
rallelement a leur plan dans toutes les direc- 
tions d'un plan au lieu d ? etre li mi tees a une 
seule comme dans les supports precedents. 

Les fig. 11 et 12 se rapportent a une va- 
riante d'un support analogue a celui de la 
fig. 9. La surface extcrieure de butee 4c ne 
fait plus partie integrante de l'armature, 



mais prendlaAe dW coupe e rapportoe. 
Enfin, les portions de matiere elastique tar 
vaiUant en compression comportent des 
valtennements du genre de ceux deja decnts 
sur les fig. 5 et 6. On a encore une succes- 
sion alternee de saillies If et de depressions 
8e dans le but d'augmenter la progressive 
de' la reaction elastique des masses de ma- 
tiere travaillant en compression. 

Dans l'exemple de la fig. U. 1« ^ma- 
tures en regard la et 2a sent decalees dune 
quantite D qui equivaut a la distance entre 
les axes Y-T et Z-Z' des boulons 20a et 
20b de fixation dudit support suppose a le- 
tat litre sans charge.. Un support ainsi 
a-ence redevient symetrique lorsque le deca- 
!a ge D est rattrape par une charge conve- 
nable applique au support, parallelement a 
la direction de la fleche W. 

La fig. 13 montre, en perspective, une 
variante de support a armatures planes, 
mais adoptant une forme rectangulaire. Les 
armatures lb et 2b, portant respectivement 
les boulons de fixation 20c, 20o\ 20e et 20/ 
sont sensiblement paralleles entre elles et 
sont reliees par la masse de mature elasti- 
que 3c d'epaisseur sensiblement. constante et 
travaillant au cisaillement pour tout depla- 
eement relatif de ces deux armatures paral- 
Ulement a leur plan, sous des charges va- 
riables appliquees dans la direction W . Pour 
limiter ces deplacements relatifs, lesdites ar- 
matures sont pourvues de bords tombes if et 
5f dont rintervalTs est occupe par des 
masses de matiere elastique Ig et 7h, venues 
d'une piece avec la masse travaillant au ci- 
saillement et qui menagent entre elles un es- 
pace vide 8f, dont la section en forme de 
coin presente les memes caracteristiques de 
fonctionnement qui ont ete exposees par la 
description de la fig. 4. 

Dans le cas d'armatures sensiblement 
planes, les surfaces de butoe peuvent aussi 
presenter une forme prismatique ou sont 
constitutes par une portion de surface pris- 
matique. 

Les fig. 14 a 22 represented, somme 
toute, des dispositifs du mime genre que 



ceux des fiA a 9, mais avec une combi- 
naison doubleTle butoe, de sorte que la rai- 
deur est progressivement croissante a partir 
d'une certaine ampleur de deformation, dans 
les deux sens suivant l'axe X— X' de leurs 
armatures. De part et d'autre de l'armature 
externe, on ptovoit sur la matiere Mastique 
un ou des bourrelets 7, 7' susceptibles de ou- 
ter a un moment donn6 sur des surfaces 4a 
et 4'a, constitutes de preference paT de sim- 
ples rondelles (fig. 14). 

Comme il a deja ete dit, on peut, suivant 
les cas duplication du support, faire varier 
la loi de fonctionnement en def ormant d'une 
facon permanente ou prealable lesdites sur- 
faces, par exemple par une conicito des pla- 
ques 4a et 4'a (fig. 17 et 19) obtenue, par 
exemple, par emboutissage. 

Les masses felastiques sont ptovues de fa- 
con qu'au repos absolu, sans charge stati- 
que initiale W, les armatures ptosentent 
entre elles un certain decalage, egal a leur. 
flexion h sous la charge W (fig. 15). Ainsi 
la masse Elastique, k l'etat de liberte abso- 
lue sur ses armatures, ne sera pas symetri- 
que mais le deviendra aussitot que ledit sup- 
port sera soumis i la charge permanente W 
(fig. 14, 17 et 18). Toutefois, ceci n'est pas 
une necessite absolue, puisqu'en agissant sur 
la deformation ou conicito permanente des 
surfaces de butoe 4'a et 4a, on peut regler 
I'amplitude des mouvements autorises autour 
d'une position moyenne quelle qu'elle soit. 

On peut aussi disposer la masse Elastique 
entre les armatures de maniere qu'elle soit 
soumise, au repos, a une certaine compres-. 
sion exercee par les armatures, ce qui permet 
d'ajuster le support en vue d'une certaine loi 
de fonctionnement. 

'Les supports ' suivant les fig. 14 i 16 
out une armature extorieure 2 prevue avec 
une gorge 2c. Ladite armature 2 sera fixee, 
par exemple, au bati dont elle doit Stre soli- 
daire au moyen d'un collier en deux parties 
22a et 22b assemblies par des vis 22c. 

Sur la fig. 17, l'armatore extorieure 2 
est cylindriqne et porte un epaulement 24. 



Elle peut cntrer ainsi dans un alesagc pra- 
tique dans la piece 22 et on peut achever 
de la bloquer au moyen d'un joint-cla- 
vctte 2c. 

Le support montre sur les fig. 18 et I!) 
est une variants de forme tres aplatie de 
maniere h permettre de constituer une ar- 
mature exterieure 2 sous la forme d'une 
piece decoupee de forme dans une tole d'e- 
paisseur voulue. Elle comporte ainsi des 
oreilles 2/ portant des trous 2g pour le pas- 
sage de boulons de fixation sur le Mti 22. 
On pourrait evidemment prevoir loutc autre 
forme generate de la piece 2, par exemple 
avec une collerette circulaire. 

D'apres la forme d'execution suivant les 
fig. 20 a 22, la masse elastique M est lo- 
gee dans une piece de butee formant un 
boitier 21a. L'armature medians 2h de sec- 
tion rectangulaire massive, ou tubulaire 
comme figure en traits mixtes, presente de 
part et d'autre du support des extensions ou 
oreilles 2j avec des trous de boulons 2fc que 
Ton peut fixer rigidement a un bati ou 
structure quelconque non figuree. Cette ar- 
mature mediane 2h est reliee de part ei: d'au- 
tre de ses faces lateralis a Tarraature exte- 
rieure lc, composee de deux plaques par al- 
leles au plan median de trace U — U\ par la 
masse elastique 3c? travaillant au cisaille- 
ment sous la charge TP. Cette masse elas- 
tique 3i comporte. sur les faces superieures 
et inferieures de l'armature 2//. des bourre- 
lets de prolongement 7h et Th recouvrant 
lesdites faces. Grace a des vides appropries 
8^ et menages entre ces bourrelets et le 
boitier enveloppant 21a solidaire des arma- 
tures lc, on peut realiser les conditions 
d'augmentation progressive de- raideur. dans 
un sens et dans Tautre, c'est-a-dire ce sup- 
port peut travailler dans les deux sens de la 
direction U — U' duplication de la charge 
W. La fig. 21 montre que le support peut a 
Tetat libre presenter une forme dissyme- 
trique, de maniere a revenir a la forme sy- 
metrique de la fig. 20 seulement sous Tac- 
tion de la charge W. 



Revindication : 

Support elastique de raideur croissante 
progressive avec les accroissements de la 
charge qu'il supporte, comportant au moins 
.une masse elastique entre deux armatures, 
masse dont une partie travaille au cisaille- 
ment parallelement aux faces desdites ar- 
matures, sous Taction d'une charge, ce sup- 
port etant caracterise en ce qu'une autre 
partie au moins de la masse elastique est 
disposee pour travailler a la compression, 
cette partie et les surfaces de butee entre 
lesquelles elle est comprise etant conformees 
et disposees de facon a augmenter prog res - 
sivement la raideur du support au moins 
dans un sens. 

SOUS-RE VESICATIONS : 

1 Support selon la revendi cation, caracte- 
rise en ce qu 1 un vide est menage dans la 
partie de la masse elastique travaillant 
a la compression. 

2 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce qu'un vide est menage dans la 
partie de la masse elastique travaillant a 
la compression, espace qui a une section 

• droite en forme de coin dont le sommet 
est au voisinage d'une des armatures et 
dont Tepanouissement, de plus en plus ra- 
pide au fur et a mesure qu'on s'eloigne 
dudit sommet, fin it par former une sorte 
de bourrelet sur la surface de butee de- 
pendant de Taut re armature. 

3 Support selon la revendication, caracte- 
rise en c© que la partie de la masse elas- 
tique qui travaille a la compression com- 
porte des vallonnements rayonnants. 

4 Support selon la revendication, caracte- j 
rise en ce que la partie de la masse elas- 
tique qui travaille a la compression com- 
porte des vallonnements paralleles. 

5 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que les armatures sont cylin- 
driques et les surfaces de butee ont une 
forme annul aire plane. 

fi Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que les armatures ont en sec- 
■ tion tninsvcrsale une forme polygonale 



et les suxfa^fce butee out une forme 
annulaire plane. 

7 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que les armatures out en sec- 

' tion transversale une forme d'etoile et les 
surfaces do butee out une forme annu- 
laire plane. 

8 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que les armatures sont sensi- 
blement planes et que les surfaces de bu- 
tee sont sensiblement cylindriques. 

9 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que les armatures sont sensi- 
blement planes et que les surfaces de 
butee sont sensiblement prismatiques. 

10 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que les armatures sont sensi- 
blement planes et que les surfaces de bu- 
tee sont constitutes par une portion de 
surface prismatiquie. 

11 Support selon la revendication, caracte- 
rise en ce que, au repos, les armatures 
sont decalees dans le sens inverse de la 
direction de la charge, et d'une quantite 
telle que le support elastique ne rede- 
vienne symetrique que lorsqu'une valeur 
determinee de la charge est atteinte, va- 
leur a partir de laquelle seulement com- 



mence a ^f^r l'effet d' augmentation 
progressive de la raideur du support. 

12 Support selon la revendication et la sous- 
revendication 11, caracterise en ce que la 
masse elastique est arrangee entre les ar- 
matures de maniere qu'elle est soumise, 
au repos, a une certain© compression 
exerc6e par les armatures. 

13 Support selon la revendication et tra- 
vaillant dans deux directions opposees, 
caracterise en ce qu'il comporte une 
piece de butee dans laquelle sont mena- 
gees des surfaces de butee pour la partie 
de la masse elastique travaillant a la 
compression, et en ce que la masse elas- 
tique, d'une part, et la piece de butee, 
d'autre part, sont composees chacune de 
deux parties symetriquement accouplees 
et reunies de maniere a n'en former 
qu'une seule. 

14 Support selon la revendication et la 
sous-revendication 13, caracterise en oe 
qu'une des armatures est entouree par la 
masse . elastique et que cette derniere 
porte une armature exterieure faisant 
corps avec la piece de butee formant un 
boitier. 

Maurice-Erancois-Alexandre J ULIEN. 
Mandataire: Fritz FRICKER, Zurich. 
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